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Prawa autorskie i wydawnicze

Podrecznik uzytkownika oraz wszystkie zawarte w nim informacje i ilustracje podlegajg prawom
autorskim. Wszelkie prawa, a w szczegoélnosci prawo do publikacji , odtwarzania, ttumaczenia, do
Zlecania przedruku, przechowywania w bankach danych, fotokopii i mikrokopii nalezg do NIVUS
Kontrollsysteme GmbH. Kazde odtworzenie lub wykorzystanie poza dozwolonymi przez prawa autorskie
granicami jest niedopuszczalne bez wczesniejszej pisemnej zgody NIVUS Kontrollsysteme GmbH.

Nazewnictwo u zytkowe

Odtwarzanie nazewnictwa uzytkowego, handlowego, oznakowania towarow i tym podobnych w
tym zeszycie nie upowaznia do zalozenia, ze mogg one by¢ bez ograniczen uzywane. Sg to czesto
zarejestrowane znaki towarowe prawnie chronione, takze jezeli nie sg jako takie oznakowane.

Gwarancja

Informacje zawarte w tej instrukcji mogg by¢ zmienione bez wczesniejszej zapowiedzi. Mimo
starannego opracowania, podrecznik moze zawiera¢ bledy i niescistosci.
Nie bierze sie zadnej odpowiedzialnosci za powstate bledy i utrate danych mogacych wystapi¢ na skutek
btedu lub niescistosci w niniejszej instrukciji.

OCM/C Strona 4



E-'n.lv'us Dokumentacja techniczno-ruchowa

1 Wstep
1.1 Objasnienia dotyczace instrukcji obstugi :

W tym rozdziale otrzymajg Panstwo informacje o OCM/C oraz niezbedne wskazowki , ktore
powinni Panstwo wzig¢ pod uwage w momencie przystgpienia do pracy z urzgdzeniem.

Aby zainstalowa¢ i uruchomi¢ zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenie OCM/C oraz
nalezace do niego sensory i wyposazenie dodatkowe nalezy dokladnie przeczyta¢ ponizszg instrukcje.
Pozostate dokumenty i instrukcje obstugi dotyczace dodatkowych urzadzen wykorzystywanych z OCM/C
nalezy rowniez dokladnie przeanalizowa¢. Poza tym nalezy sprawdzi¢ kompatybilnos¢ tych urzadzen z
OCM/C.

Instrukcja obstugi urzadzenia OCM/C skiada sie z nastepujacych czesci :

Wiadomo $ci ogdlne :

Otrzymajg tu Panstwo najwazniejsze informacje dotyczace zasady funkcjonowania urzadzenia
OCM/C przy zalozeniu spetnienia pewnych niezbednych warunkéw otoczenia, bowiem tylko przy
zachowaniu odpowiednich wymogéw urzgdzenie OCM/C bedzie pracowato zgodnie z podanymi danymi
technicznymi. Wizualizacja systemu konfiguracji urzgdzenia OCM/C pokaze Panstwu wszystkie
komponenty calego systemu. Prosze sprawdzi¢, czy wystane czesci urzgdzenia sg kompletne i
odpowiadajg Panstwa zamowieniu. Do wykonywania podstawowych funkcji przez urzadzenie OCM/C
niektére komponenty znajdujgce sie w sprzedazy nie sg hiezbedne i mozna z nich bez szkody dla pracy
urzgdzenia zrezygnowac.

Dane techniczne :

Podane dane techniczne moga by¢é zagwarantowane tylko przy zachowaniu dopuszczalnych
wartosci parametrOw otoczenia przyrzadu pomiarowego. Ewentualne czynniki zewnetrzne mogace
zmieni¢ dane techniczne powinny zostac¢ jak najszybciej usuniete.

Instalacja :

Znajduje sie tu doktadny opis wszystkich koniecznych krokéw prowadzacych do instalacji
urzadzenia OCM/C , sensoréw i osprzetu.

Przed podigczeniem przyrzadu pomiarowego do napiecia zasilania nalezy zakonczy¢ instalacje
urzgdzenia i sprawdzi¢ jej prawidtowosé. Instalacja powinna by¢ przeprowadzona przez fachowy i dobrze
przygotowany do tego celu personel, przy zachowaniu wszelkich norm prawnych, przepiséw / instrukc;ji i
regut technicznych.

Uruchomienie :

Uruchomienie urzgdzenia moze nastgpi¢ dopiero po zakohczeniu instalacji i sprawdzeniu jej
prawidtowosci.

Przed rozpoczeciem konfigurowania urzgdzenia OCM/C nalezy zapoznac sie z jego obstugg za
pomoca programatora recznego lub PC.

Funkcje poszczegoélnych parametréw zostaly w instrukcji doktadnie opisane i ujete w zwigzku z
aktualnym/ odnosnym zastosowaniem.

Przeglad mozliwych przyczyn usterek i btedéw powinien umozliwi¢ Panstwu szybkie i samodzielne
likwidowanie ewentualnych usterek.

Konserwacja :

Wykorzystane do pomiaréw czujniki, ktére narazone sg na réznorodne warunki pracy i czynniki
otoczenia mogg wymagac¢ po pewnym czasie konserwacji. Wskazowki zawarte w tym rozdziale utatwig
Panstwu prawidtowg konserwacje urzgdzenia OCM/C.

OCM/C Strona 5
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1.2 Zastosowanie i zasada dziatania OCM/C

OCMI/C jest nowoczesnym stacjonarnym urzgdzeniem pomiarowym do ustalania przeptywu w
rurociggach i kanatach otwartych.

Aby obliczy¢ przeptyw, nalezy zmierzy¢ za pomocg nalezacych do urzgdzenia sensoréw poziom i
predkos¢ przeptywu.

Poziom przeptywu moze by¢é mierzony alternatywnie za pomocg urzadzenia ultradzwiekowego albo z
wykorzystaniem czujnika cisnienia.

Pomiar predkosci przeptywu w danym miejscu odbywa sie za pomocg ultradzwiekowego czujnika
predkosci przeptywu.

Wykorzystujac geometrie kanatu i zmierzone wartosci odpowiednich wielkosci, mikroprocesor
urzgdzenia pomiarowego OCM/C oblicza przeptyw i sume, a takze zapisuje otrzymane wyniki do pamieci
oraz pokazuje wartosci tych wielkosci na wyswietlaczu LCD.

Przeptyw i suma moga by¢ przestane do innych systemow pomiarowych przez wyjscie analogowe i
przekazniki wbudowane w tym urzadzeniu. 4 bezpotencjatlowe, dowolnie programowalne przekazniki
umozliwiajg nadzor i regulacje kanatu poprzez sterowanie np.: systemem zasuw, pomp itp.

W zaleznosci od ustawien konfiguracyjnych wybrane dane pomiarowe zostajg zapisane na karcie
pamieci, a nastepnie przeniesione lub przestane za pomocg interfejsu szeregowego do komputera PC,
gdzie moga by¢ w dowolny sposéb analizowane i przeksztatcane.

Wykorzystujgc dostepne oprogramowanie mozna przedstawia¢ dane pomiarowe w postaci wykresu
lub tabel.

1.3 Warunki umozliwiajace zastosowanie systemu pomiarowego OCM/C

Warunki zastosowana urzadzenia OCM/C sg ograniczone przez warto$ci graniczne danych
technicznych czujnikéw i przetwornika danych pomiarowych, wtasciwosci medium w ktérym prowadzone
sg pomiary i przez warunki hydrauliczne.

Ograniczenia wywotane warunkami panuj acymi w otoczeniu, w ktorym znajduj 4q sie czujnik i
przetwornik ( patrz: dane techniczne) :

- granice temperatury zgodne z danymi technicznymi

- relatywna wilgotnos¢ powietrza ( tylko przetwornik ) wiecej 90%
- zaktécenia elektromagnetyczne przekraczajgce stopien 3

- zakresy pomiarowe poszczegoélnych sensoréw

Ograniczenia uwarunkowane przez medium pomiarowe :

- wymagana liczba i wielkos¢ czastek odbijajgcych w mierzonym medium: Zjawisko Dopplera polega na
odbiciu wystanego do medium sygnatu. Czyste media nie powodujg odbi¢. Pomiar predkosci
przeptywu za pomocg zjawiska Dopplera przy wykorzystaniu fal ultradzwiekowych nie jest w takich
mediach mozliwy. Minimalna wielko$¢ czastek ( na przyktad pecherzykéw powietrza lub czastek
statych ) oraz ilo$¢ czastek zostata podana w danych technicznych kazdego sensora.

- Woytrzymatos$¢, odpornos$¢ materiatowa sensoréw na medium, w ktérym przeprowadzane sg pomiary.
W razie potrzeby firma NIVUS udostepnia specyfikacje materiatdbw wykorzystywanych do produkciji
sensoréw.

- Media abrazyjne ( wywotujgce erozje ) powodujg mechaniczne ubytki na sensorze. Zalewa sensorow
predkosci przeptywu, przy duzej wartosci predkosci przeptywu medium i duzej ilosci ciat statych jest
szczegoblnie narazona na uszkodzenia, a z bhiegiem czasu zniszczenia wykorzystywanego do
pomiaréw czujnika.

- W przypadku tworzenia sie piany na powierzchni wody moze dojs¢ do btedéw pomiarowych przy
zastosowaniu ultradzwiekowego miernika stanu wypetnienia, gdyz urzadzenie to w zaleznosci od
wysokosci i jakosci piany mierzy jej powierzchnie, lub na skutek zbyt matych poziomoéw odbieranych
sygnatow nie jest w stanie prowadzi¢ pomiaréw.

OCM/C Strona 6
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Przy zastosowaniu sondy cisnhieniowej ciezar mierzonego medium ma bezposredni wptyw na wartosé
pomiaru wysokosci. Sonda cisnieniowa jest wykalibrowana na ciezar czystej wody.

W przypadku medium z nieregularnie wysokg zawartoscig ciat statych wystgpi¢ mogq dodatkowe
btedy pomiarowe.

Aby okresli¢ za pomocg sondy cisnieniowej poprawny stan wypetnienia nalezy mierzy¢ cisnienie
hydrostatyczne za pomoca sondy jedynie w kierunku pionowym. Przy plyngcym medium wytwarzajg,
sie skltadowe zastepcze tej wielkosci, ktére mogag zafalszowac wynik pomiarowy. Bltad pomiarowy jest
zalezny od wielkosci predkosci przeptywu i stanu wypetnienia. Przy predkosci >2m/s i h<0,3m mozna
realizowa¢ pomiary stanu wypetnienia za pomocag miernika ultradzwiekowego.

Ograniczenia uwarunkowane hydraulik g :

Odcinek stabilizacji przy zmianie profilu, uskokach dna, zakola i zasuwy wystepujacy przed i za
miejscem montazu sensora pomiarowego ma wptyw na doktadnos¢ wykonywanych pomiaréw. Nalezy
zatem przestrzega¢ wskazoéwek dotyczacych montazu sensoréw, w przeciwnym razie mogg powstac
dodatkowe bledy pomiarowe

W miejscu pomiaru nie powinny wystgpi¢ zmiany kierunku przeptywu. Odlegto$¢ miejsc, w ktorych
wystepujg zmiany przeptywu od sensora uwarunkowana jest zastosowaniem konkretnego sensora. W
najlepszym przypadku powinna ona wynosic trzy szerokosci kanatu, moze tez by¢ wieksza.

OCM/C Strona 7
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1.4 Konfiguracje urzadzenia

Minimalna konfiguracja pozwalajgca na optymalng eksploatacje urzgdzenia OCM/C
( miernika przeptywu ) sktada sie z przetwornika pomiarowego (OCM/C... ) z sensorem predkosci
przeptywu i z ultradzwiekowego sensora stanu wypetnienia ( lub z oddzielnego ultradzwiekowego

miernika do pomiaru stanu wypetnienia ) lub z sensora kombi.

1.4.1 Schemat pot gczen urzadzen wchodz gcych w skiad systemu pomiarowego

M—sl

cou con , [=§]
RS232 RS232
Modem MCA?
.~ NivuLog
Oprogramowanie Paramet
OCMm/C
:
L
L+
Modem I :
L]
== EEEE
RS232 Wyijscie 0/4 - 20 mA
4 przekazniki ;
— — OCR/DEK...
przetwornik poziomu czujnik predkosci \ lub
czujnik poziomu = D
77 Probe
lub OCR / DDEK...
lub
OCR/DER...
czujnik poziomu
P6
&
=
=
Strona 8
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1.4.2 Kod oznacze n przyrz adéw dla przetwornika pomiarowego i sensorow

OCM/C Przetwornik do pomiaru przeptywu w kanatach otwartych oraz ruroci agach o przeptywie

petnym i niepetnym przekrojem.

Obstuga: klawiatura foliowa lub PC: wyswietlacz: 2x20 znakéw LCD (podswietlony)

Wejscia : wejscie czestotliwosciowe do pomiaru wartosci predkosci przeptywu, 4-20mA do pomiaru
wartosci poziomu przeptywu. Potgczenie maksymalnie dla 3 sensorow predkosci
przeptywu.

Wyijscia : 4x wyjscie przekaznikowe; 1x0/4-20mA (izolowane galwanicznie), 1XxRS232 umozliwiajgcy

potaczenie z zewnetrznym modemem ; 1xRS232 wtyczka SUB-D znajdujgca sie na ptycie
czotowej urzadzenia pozwalajgca na podigczenie PC, 24V DC napiecie zasilajgce: sensor
do pomiaru predkosci przeptywu i dwuprzewodowy sensora ( 4-20mA) do pomiaréw
napetnienia

Pamie¢ danych
Mini  Brak pamieci danych pomiarowych ( dostepny jedynie sumator )
32 32 kB RAM (ca. 13.000 wartosci pomiarowych)
MC Slot karty pamieci o pojemnosci 512kB-1MB
Zasilanie
115 115V AC/ 60 Hz
230 230V AC/50 Hz
24 24V DC (stabilizowane )
Jezyk
us Angielski (jednostki Amerykanskie )
EN Angielski (jednostki metryczne ))
FR Francuski

Obudowa

WO Budowa scianek IP65 z przezroczystg pokrywa ochronng

OCwm/C 0
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Czujnik do mierzenia pr edko $ci przeptywu

DE Ultrad zwiekowy czujnik pr edko $ci dla OCM/C

Budowa

R Czujnik rurowy do przykrecenia za pomoca mufy (1 ¥2” z gwintem wewnetrznym)

K Czujnik klinowy do przymocowania na dnie kanatu lub umocowania systemem mocujacym RMS2
Czestotliwo s$¢€

B 750 kHz

C 2 MHz ( tylko czujniki w wersji standard )

Dopuszczania

S Standard

E Ex strefa 1 ( Uwaga ! Wymagana Bariera Zenera i DS4)

Dtugo $¢ przewodu

10 10 m.

30 30m

-- na zyczenie ( Ex max. 30 m, Standard max 150 m.) — cena za m.

Armatura dla sensoréw DER

0 brak
A zawor kulowy dla sensora DER
OCR/DE 0

Zespolony czujnik do mierzenia pr  edko sci przeptywu i napetnienia kanatu. Pomiar pr  edko Sci
realizowany metod g ultrad zwiekow a, pomiar napetnienia metod g hydrostatyczn a

DDE czujnik pr edko sci i poziomu dla OCM/C
Budowa
K Czujnik klinowy do przymocowania na dnie kanatu lub umocowania systemem mocujagcym RMS2

Czestotliwo $¢€

B 750 kHz

C 2 MHz ( tylko czujniki w wersji standard )

Dopuszczania

S Standard

E Ex strefa 1 ( Uwaga ! Wymagana Bariera Zenera i DS4)

Diugo $¢ przewodu

10 10 m.
30 30 m
OCR/DDE 0

OCM/C Strona 10
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Wyposa zenie dodatkowe do zapisywania i przesytania danych pomiarowych oraz parametrow
konfiguracyjnych urz adzenia.
Nazwa Nr artykutu :
Paramet program DOS do konfigurowania urzadzenia i przesytania danych | RC00 SWPA RAME T0O0
NivuLog 6.0 program dla Windows 3.x lub Windows 95 SWON L000 0000 ODE
NivuLog Plus program dla Windows 95 lub NT 4.0 SWON LP0O0 0000 ODE
Karta pamieci 512 kB lub 1MB (tylko dla OCM/C ...MC) RC00 ZNCJ 0512 000

RCO00 ZNCJ 1000 000
Reader MCA2 do odczytu kart pamieci przez tacze szeregowe RS 232 PCM/ ZNC1 2115 000
Przewdd taczeniowy OCM/C — PC do przesytania danych RC00 ZVER KSUB D90

OCM/C Strona 11
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2 Dane techniczne

2.1 Czujniki

Wymiary czujnika DER

1 5
o ;
5 i
° :
= H
= ;
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W :
g :
r :
N
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8
1
“ =
J
PG 1
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Dane Techniczne czujnika DER

Typ:

Czestotliwos¢ sygnatu:
Zakres pomiarowy:
Stabilnos¢ punktu zerowego :
Stabilnos¢ dtugotrwata:
Doktadnos¢ pomiarow:

Najmniejsze czastki odbicia :

czestotliwos¢ sygnatu 750 kHz :

czestotliwos¢ sygnatu 2 MHz :
Zasilanie
Pobor pradu:

Wyijscie sygnatu przeptywu :
Materiat

Stopien ochrony:

Kabel tgczacy

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

DER

750 kHz ( opcja - 2 MHz -)

-3do3m/s(0do6m/s -opcja)

punkt zerowy absolutnie stabilny

absolutna

1% zakresu pomiarowego lub + 0,03 m/s
( Mierzone medium: woda 16 °C
Predkos¢ dzwieku=1475m/s,
Napetnienie >100mm )

100ppm;>0,6mm

> 100ppm; > 0,2 mm

18 - 24 vV DC z OCM/C

max 60 mA ( 750 kHz )

max 100 mA (2 MHz)

cyfrowy impuls prostokatny

Stal szlachetna, zywica epoksydowa, poliuretan
IP 68

szesciozylowy przewod ekranowany

dtugos¢ kabla 10m lub 30m., mozliwe przedtuzenie do 150m

-10°C do 50°C
-20°C do 60°C

oCcwMm/C
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Wymiary czujnikow DEK i DDEK

75

L przystosowane do systemu mocujacego J
RMS2

PG9

wystepuje tylko w wersji DDEK
340

czujnik

hydrostatyczny
T
F‘\IL

153 (DEK)
185 (DDEK)

7,5

29

o'or
Dane Techniczne czujnika DEK
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OCMI/C

Typ:

Czestotliwos¢ sygnatu:
Zakres pomiarowy:
Stabilnos¢ punktu zerowego :
Stabilnos¢ dtugotrwata:
Doktadnos¢ pomiarow:

Najmniejsze czastki odbicia :

czestotliwos¢ sygnatu 750 kHz :

czestotliwos¢ sygnatu 2 MHz :
Zasilanie
Pobor pradu:
Wyjscie sygnatu przeptywu :
Materiat
Stopien ochrony:
Kabel tgczacy

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Dane Techniczne czujnika DDEK

Typ:

Czestotliwos¢ sygnatu:
Zakres pomiarowy:
Stabilno$¢ punktu zerowego :

Stabilno$¢ diugotrwata:

Doktadnos¢ pomiarow:

Najmniejsze czastki odbicia :

czestotliwos¢ sygnatu 750 kHz :

czestotliwos¢ sygnatu 2 MHz :
Zasilanie
Pobor pradu:

Wyjscie sygnatu przeptywu :
Wyjscie sygnatu poziomu :
Materiat

Stopien ochrony:

Kabel taczacy

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

DEK
750 kHz ( opcja - 2 MHz -)
-3do3m/s(0do6m/s -opcja)
punkt zerowy absolutnie stabilny
absolutna
1% zakresu pomiarowego lub + 0,03 m/s
( Mierzone medium: woda 16 °C
Predkos¢ dzwieku=1475m/s, napetnienie >100mm )

100ppm;>0,6mm

> 100ppm; > 0,2 mm

18 - 24 vV DC z OCM/C

max 60 mA ( 750 kHz )

max 100 mA (2 MHz)

cyfrowy impuls prostokatny

Stal szlachetna, zywica epoksydowa, poliuretan
IP 68

czterozytowy przewdd ekranowany

dtugos¢ kabla 10m lub 30m., mozliwe przedtuzenie do 150m

-10°C do 50°C
-20°C do 60°C

DDEK
750 kHz ( opcja - 2 MHz -)
-3do 3 m/s (0do 6 m/s -opcja) — predkosc
0do2m -poziom
punkt zerowy absolutnie stabilny — predko$¢
0,1%/10°K od zakresu pomiarowego - poziom
absolutna — predkos¢
<0,1 % rocznie - poziom
1% zakresu pomiarowego lub + 0,03 m/s —predkosé¢
0,35 % zakresu pomiarowego lub =3 mm — poziom
( Mierzone medium: woda 16 °C

Predkos¢ dzwieku=1475m/s,

Napetnienie >100mm )

100ppm;>0,6mm

> 100ppm; > 0,2 mm

18 - 24V DC z OCM/C

max 80 mA ( 750 kHz)

max 120 mA (2 MHz)

cyfrowy impuls prostokatny

4-20 mA ( obcigzenie maksymalne 300 Q)
Stal szlachetna, zywica epoksydowa, poliuretan
membrana ceramiczna pokryta ztotem

IP 68

czterozytowy przewdd ekranowany i przewod wyréwnujacy cisnienie,
diugos¢ kabla 10m lub 30m., mozliwe przedtuzenie do 150m bez

koniecznosci wyrébwnywania cisnienia.
-10°C do 50°C
-20°C do 60°C

oCcwMm/C
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2.2 Przetwornik OCM/C

Wymiary OCM/C

\
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Dane Techniczne OCM/C i OCM/C Mini

Napiecie zasilania 24V DC pobér pragdu 300mA
230V AC poboér pradu 100mA
Pobor mocy : maksymalnie 15 VA
Wyswietlacz 4-wierszowy po 20 znakéw
Programowanie 15 przyciskowa klawiatura foliowa
lub” PC poprzez RS 232 i oprogramowanie
Pamie¢ danych:’ 32 Kb RAM podtrzymywana bateryjnie,
dostep poprzez RS 232 i oprogramowanie
Zapamietywane dane: - data, czas, poziom, predkos¢, ilos¢
Cykl zapisywania do pamieci : 1,3,5,10,15,30,60 minut
Wejscia 1 x 0/4-20mA (poziom)
1 wejscie czestotliwosciowe dla sygnatu predkosci, zakres (0 - 10
kHz )
Wyjscia 1 x 0/4-20mA (ilos¢, poziom, predkosc)
4 x bezpotencjatowe dowolnie programowalne przekazniki
do sterowania urzgdzeniami zewnetrznymi, 230 VAC 1A
1xRS232°
Temperatura pracy 0°C do 60°C

" - niedostepne w OCM/C Mini
2.3 Oprogramowanie = ( opcje )

Urzadzenie OCMI/C nie potrzebuje specjalnego oprogramowania przy wypetianiu swoich funkciji
podstawowych.

Przy obstugiwaniu OCM/C za pomocg komputera PC potrzebne jest oprogramowanie Paramet lub
Paramet Plus Software.

W przypadku koniecznosci zapisania do pamieci i przeanalizowania danych pomiarowych
niezbedny bedzie jeden z programow NivuLog. Dalsze informacje na ten temat znajdg Panstwo w
opisach do poszczegoélnych programéw.

Typy programow

Nazwa : Opis : Konieczny system komputera
PC
Paramet : Konfiguracja OCM/C za pomocg RS232 DOS od 5xWindows 3.x,95,NT

Zapisywanie i przesytanie danych przez opcje
Parameter Files

Paramet Plus Funkcje takie, jak w programie Paramet , Windows 95, NT
dodatkowe funkcje obstugi i pomocnicze
NivuLog 6.0 Przesyfanie danych, archiwizacja, analiza Windows 3.x;95, NT

NivuLog Plus Funkcje takie , jak w programie NivuLog 6.0 z Windows 95,NT
dodatkowymi funkcjami graficznymi

OCM/C Strona 17
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2.4 Stopien odpornosci elektromagnetycznej ( CE )

Tolerancja elektromagnetyczna i promieniowanie zaktocajgce wg CE : ( 89/336/EWG ).

Nizej przedstawione wyniki odnoszg sie tylko do kompletnego urzgdzenia OCM/C i oryginalnych,
zalecanych przez wytwoérce tego urzadzenia sensoréw. W przypadku zastosowania innych czujnikow,
przewodow lub dodatkowych urzadzen elektrycznych miedzy sensorem a przetwornikiem danych , wyniki
mogaq sie pogorszyc.

Przewdd wykorzystywanego czujnika potozy¢ nieréwnolegle , w odstepie nie mniejszym jak
100mm od przewoddw sieciowych przyrzaddéw. Nalezy uzywaé zaizolowanych i uziemionych przewodow.

Prosze nie naraza¢ sensorow i przetwornika na warunki otoczenia , ktére przekraczajg stopien
odpornosci w przedstawionej wczesniej normie.

EMV Norma Sposob Wynik sprawdzenia
sprawdzenia

Wysytanie EN 55011 Al3

zaktocen

Odpornos¢ na EN 50082-2 IEC 1000-4-2 Al3

Zaktocenia IEC 1000-4-3 Al3
IEC 1000-4-4 Al3
IEC 1000-4-5 Al3

Dyrektywa niskiego | EN 61010-1

napiecia

OCM/C Strona 18
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3 Montaz i wyprowadzenia

3.1 Sensory

Prawidtowy montaz i wybor optymalnego miejsca do montazu decydujg o doktadnosci pomiaréw i
niezawodnosci urzadzenia OCM/C. W przypadku nieprzestrzegania wskazéwek montazowych moze
dojs¢ do istotnego powiekszenia sie btedéw pomiarowych.

Jesli nie moga by¢ zachowane zalecane kroki montazowe, konieczna bedzie kalibracja urzadzenia.

Instalacja sensoréw

Niezbedne odcinki stabilizacji miedzy hydraulicznymi wptywami zaktdcajgcymi i miejscem montazu dla
sensorow DE... i DDEK przy :

e zmianach profilu
h <2,5% od DN L >min 3 x DN
h >2,5% od DN L = odlegtos¢, przy ktérej nie wystepuje fala stojgca

T

DN
| W=
h

L
» zakrzywieniach kanatu
dlav < 1m/s
a <15° L = min 3 x DN
a <45° L = min 10 x DN
a <90° L = min 20 x DN
dlav>1m/s
a<15° L = odlegtos¢ do moment ustawienia lustra wody w pozycji poziomej

OCM/C Strona 19



E-.I‘I.IV'I.IS Dokumentacja techniczno-ruchowa
OCM/C

e odlegtos¢ do zasuwy i wentylow
a) Sensory przed zasuwg

L = min 3 x DN

Zasuwa

DN ‘

b) Sensory za zasuwg

L> odlegtos¢ do momentu ustawienia sie ptyngcego scieku plus 2 x DN

Zasuwa
h DN
L
| W
e uskok na dnie
h<2,5% od DN L<min. 3X DN
h>2,5% od DN L= odlegtos¢ do wyptywu plus 2 x DN
DN
\
h e

OCM/C Strona 20



plaivas

Dokumentacja techniczno-ruchowa

Montaz rownolegly do nurtu

Przy monta zu sensoréw na dnie kanatu nale zy zwréci € uwage na :

- \ /Sy

Dobrze:

A\

Biad :

sensor ustawiony wspotosiowo

Kierunek montazu przeciwny do kierunku nurtu

mozliwos¢ zafatszowania wartosci pomiarowych

\Y

-

\Y

-

Dobrze:

sensor w kierunku przeptywu

Montaz na dnie

Biad :
odwrotny kierunek przeptywu

\

—p

Dobrze:

/ N\

Utozenie przewodu

r=3cm L= 10cm

Btad : 1) bledy pomiarowe
2) niebezpieczenstwo uszkodzenia sensora

A\

\%

—)

Dobrze:

C
/ \

oCcwMm/C

Biad : niebezpieczenstwo uszkodzenia przewodu
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Przy mocowaniu sensorow rurowych nale  zy zwréci € uwage na :

« Mufe przytgczeniowg nalezy przytwierdzié¢ pod katem 90°

Vv \%

4

Blad: zafalszowanie wartosci mierzonych

* Montaz wzgledem dna kanatu :

\ \'% \%

—

Blgd: zafalszowanie wartosci mierzonych

« Powierzchnia nadajgca ustawiona pod katem 90° do kierunku nurtu

Blgd: zafalszowanie wartosci mierzonych

OCM/C Strona 22
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Przy instalowaniu sensoréw w rurach w pot  gczeniu z miernikiem ultrad  zwiekowym

nalezy zwroci € uwage na :

otwor rewizyjny

<50

» kierunek przeptywu

min. 3 x DN

DER... min. 2 x DN

Uwaga !

* Wygtadzi¢ spoiny

-¢

e L zalezne dystansu blokowego czujnika ultradzwiekowego i od srednicy rurociggu.

oCcwMm/C
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3.2 Przetwornik pomiarowy ( schematy wyprowadzen )

Widok zaciskéw podtgczeniowych przetwornika OCM/C

ON VDO =|N|M O|l=|[N|MTIO]|ON
ot Al M0 BX20 HXell HTe) VIV|VIVIV[\WV
i 5 oY I EIE:
= ~—
S = =] 1 (P e v By DY DY <] i
O || T <<+ o2+ |+|o Tlo|cic|1z[z|E =z
—t N| M| | = C)L)ZC) O w | [} f o] &)
O o
olo olZ1Z€|1olZE]Z RIEAEIINES — [N
jZL"’DD NJN|JNIN|N|N | <
e v iN|o|o|C| D = <« <
«
D AEIREHBE ] Y1 P g3
~ === S 5 5|0 <
P (@] P
O olZz|=z = = =
I Dek - cyfrowe
Zasilanie Przekazniki 1 - 4 Sensor  wejscia Analogowe wejscia / wyjscia Modem

3.2.1 Zaciski podt gczeniowe czujnikbw zewn etrznych

Zaciski podt gczeniowe sensora do pomiaru warto  $ci pr edko $ci przeptywu :

a) 1 sensor

shield | 23 czamy

supply - o4 zielony

direction | 25 biaty Z@

supply + | 49 brazowy DEK or DER
signal 50 20ity

Zaciski podt gczeniowe czujnika do pomiaru poziomu

a) Sensor ultradzwiekowy ( 3 - przewodowy 4-20 mA )

+24\ 4 >
20mA
AE1| 60
DC| 5 ©)
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3.2.2 Wyjscia przyrz adu OCM/C

* Analogowe wyjscie pradowe - mA

wyi écie pradowe: OCMEM
0/4-20mA
AA1| BE | wyjscie nr 1
GNDAA| 6/ - | R max = 6004
0/4-20mA
M2Z| 41 u wyjscie nr 2
GND AA| 42 ~ | (R = 000K
Uwaga !

Jesli wyjScie mA jest wyprowadzone poza budynek lub poza szafe rozdzielcza - przytaczowa nalezy
zastosowac piorunochron. ( patrz rozdziat 3.2.3. Srodki ochronne )

» Woyjscia przekaznika ( zestyk przetgczany )

wyj$cie przeka znkowe ~ QCM EM & COM1
— T [\[ak! } wyj$cie przeka znikowe nr 1
& Nz
g Gam2
/li 10 NQO2 } wyj $cie przeka znikowe nr 2
11 NC2
12 coMma
/li 13 N3 } wyj $cie przeka znikowe nr 3
14 NC3
15 COM4
[/‘7 16 N4 wyj$cie przeka znikowe nr 3
17 NiZ4

e Zigcze interfejsu RS232

Ztgcze tego interfejsu umieszczone jest na ptycie czotowej przyrzadu ( konfiguracja i przesytanie danych )
Uwaga !
Maksymalna diugos$¢ przewodu nie powinna przekroczy¢ 5m. W przypadku poditgczenia do

masy urzadzenia sprzegnietego z OCM/C nalezy zastosowaé uktad odseparowujacy
galwanicznie oba urzagdzenia.

Gniazdo SUB - D
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3.2.3 Wejscia cyfrowe

wejscia cyfrowe OCM EM
5-33VDC/5mA
DET1| 51 ————4——— wejscie cyfrowe 1
R-A3VDC/AmA
DE2| 52 | — ¢ wejscie cyfrowe 2
GND DC1-2| 33 wspélny minus dlawe] $écyfrowych 1 + 2
5-A3VDC/AmA
DE3| 26 — ¢ wejscie cyfrowe 3
; 5-33VDC/AmA
De4 | 27 4 we|scle cyfrowe 4
GND DES-4 | 23 wspoiny minus dlawej $é cyfrowych 33+44

3.2.4 Wejs$cia analogowe

wejs$cia analogowe QCM EM

AE1| B0 — 4—— wejscie analogowe 1

NEZ| 61 | — ¢ —————— wejscie analogowe 2

AC3| 62 | — ¢ wejscie analogowe 3

AEA| B — ¢ ——— wejscie analogowe 4

GND AE | B4 spélny minus dla wej $¢é analogowych

GND AE | €54 spoélny minus dla wej $¢ analogowych

3.2.5 Zabezpieczania przepi eciowe
*  Wyjécie mA

Budynek lub szafa sterownicza

|
| |
| |
| |
P

| 1 1 |
| - |
| Analogowe wyjscie DataPro mA |
} pradowe urzadzenia OCM/C 2 x 1 240/24v [

e — |
| |
| 2" ’ |
| _— |
| Budynek lub szafa sterownicza - |
[ |
* Dwuprzewodowy czujnik pomiaru poziomu ( Probe )
\-- """ """ "> "> "> "> "> ">" "> ">°> >/ >"7¥">"°7¥>°57>"-""""""""""=""=""""=""=>""\="\"=”"»\"="\"" " “"=“""=“=""=“="="=""=""="=""="="=>="="""""77
| |
| |
| |

P

} Vcee + ! ! }
|
} —- DataPro =  mA i sensor dwuprzewodowy
\ 2 x1 240/24V I
| Analog IN 1+ |
| 2" ’ |
| |
| |
| |
| |

* Czujnik do pomiaréw predkosci przeptywu

OCM/C Strona 26



plaivas

Dokumentacja techniczno-ruchowa

|
OCM/C

! o 1P i ”
I = : yellow
! v DataPro | N
I 2x1 24V/24V !
: 8 » T white
L |g| o 2" :

i I
I e !
=1 ! DEK, DER
el S 4P | sensors
| < : brown
! . DataPro |
I %) 2x1 24V/[24V |
| -] T green
| 2" |
i ; shield
! control cubicle |
___________________________________________________________ I

* Tréjprzewodowy czujnik pomiaru poziomu ( Probe )
\ 1P |
| Vcee + ! +
| DataPro |
I 1-24V }
‘ - \
‘ \
‘ \
‘ \
| |
| \
\ 1P |
| + | +
\ DataPro I _
: Analog IN 2% 1 240/24V | —— 0/4-20mA
| - T -
|
| 2P |
| |
| Budynek lub szafa sterownicza i
L |
e zasilanie
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——
OCM/C

T ————————————Ai i E,.—I.- e

@) Ll

<§ o PE el L

o4

UEJ %i N Eggrgg N zasilanie

olg| — L1 L1

a O 2

Budynek lub szafa sterownicza

Podtaczenie do sieci

Uwaga !

Przed podiaczeniem napiecia zasilajgcego do przyrzadu pomiarowego nalezy sprawdzi¢ zgodnosé
wartosci podigczanego napiecia zasilania z wartosciami wymaganymi przez dany typ OCM/C podanymi
na naklejce umieszczonej w poblizu gniazda napiecia zasilania.

Podtaczenie napiecia zasilajgcego 115 lub 230 V AC

PE
N } 115 lub 230V AC
L1

]
[a)

AC

115/230V AC

POWER

ON
OFF

Podtaczenie napiecia zasilajgcego 24 V DC

POWER DC
24V DC

n

ON
OFF

-
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4 Uruchomienie urzadzenia OCM/C

Przed uruchomieniem urzadzenia OCM/C, sensoréw i urzadzen dodatkowych nalezy zakonhczyc
instalacje i sprawdzi¢ prawidlowosc jej przeprowadzenia. Dopiero pozniej mozna wigczy¢ napiecie
zasilajgce. Przed wigczeniem zasilania nalezy zamkng¢ obudowe urzadzenia pomiarowego.

4.1.1 Wyswietlacz i klawiatura

Obstuga urzadzenia odbywa OCM/C odbywa sie za posrednictwem klawiatury foliowej posiadajacej
15 przyciskow i wyswietlacza 4 x 20 podswietlanych znakdw.

Wyglad pola operacyjnego urzadzenia OCM/C ( strona czotowa ):

D
OCM/C
Power O
A )=
ABC [B:=3 (€]
2
JL MO RR -E -
=
4.1.2 Wyswietlacz LCD
W trybie pracy pojawiajg sie na wyswietlaczu nastepujace informacje :
Numer wiersza ( max.20 miejsc ) | Wyswietlona informacja Komentarz
1 NIVUS pomiar ilosciowy Ten tekst pojawia sie zawsze
2 Q=xx.xx I/s Wartos¢ i jednostka wybrane jak
pod P21 i P23 do P31
3 Dana * Miga przy zapisywaniu danych i
komunikacji
4 Przekaznik _R1 _R2. R3._R4 .. |Zostanie tu pokazany stan
przekaznika. Ciemny prostokat
oznacza wigczony przekaznik.

4.1.3 Klawiatura
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Uszeregowane alfabetycznie przyciski stu  zace do wpisywania liczb i tekstow :

Przyciski posiadajg wielorakie znaczenie. Po wcisnieciu przycisku pojawia sie najpierw liczba. Dalsze
weciskanie przycisku pozwala na wybranie odpowiedniegj litery.

Podanie punktow dziesi etnych iliczb ujemnych :

AT

.E -
Wocisniecie przycisku przed podaniem zadanej liczby spowoduje pojawienie sie znaku ujemnego np. -
123. Po podaniu zadanej liczby i wcisnieciu przycisku pojawi sie punkt dziesietny. )
Przy wprowadzaniu liczby nalezy jg najpierw wykasowac za pomocg przycisku STRZALKA W DOL | a
nastepnie nacisng¢ przycisk ALT.

Kasowanie cyfr :

Przez wcisniecie przycisku zostang skasowane wprowadzone wczesniej informacie.

Przesuni ecie kursora w prawo :

Z kazdym wcisnieciem przycisku kursor ,, _,, przesunie sie o jedno miejsce w prawo

Otwarcie i opuszczenie trybu konfiguraciji :

Tryb konfiguracji zostanie rozpoczety po trwajgcym okoto 4s wciskanie przycisku .

Opuszczenie trybu konfiguracji :

Potwierdzenie wprowadzonych danych :

Potwierdzenie wprowadzonych danych odbywa sie za pomocg przesuwania kursora o jedno miejsce w
prawg strone.

Kasowanie wprowadzonych danych :
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Kasowanie wprowadzonych danych nastepuje poprzez wcisniecie przycisku STRZALKA W DOL.

Potwierdzenie

Cato$¢ wprowadzonych parametrow potwierdza sie za pomoca wcisniecia przycisku ENTER.
Wyswietlacz przeskakuje automatycznie do menu, umozliwiajgc wybranie innego parametru.

4.2 Konfigurowanie urzadzenia

Konfigurowanie urzgdzenia OCM/C moze odbywac sie w trojaki sposéb :
e za pomocg klawiatury foliowej urzgdzenia OCM/C

e za pomocg interfejsu szeregowego RS232 i komputera PC

e za pomocg modemu i komputera PC

Konfigurowanie urzadzenia za pomocg komputera PC zostato opisane w odpowiednich, do tego
celu niezbednych programach.

Tu ograniczymy sie jedynie do opisu konfigurowania urzadzenia z wykorzystaniem klawiatury
foliowej.

Przed przystgpieniem do konfigurowania urzgdzenia za pomoca klawiatury foliowej nalezy
doktadnie zapoznaé sie funkcjami i obstugg klawiszy.
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4.2.1 Otwarcie procesu konfiguracji

E Przyciskac przycisk minimum 4s

4.2.2. Wybor grupy parametrow

Istnieje pie¢ grup parametrow :

0 = parametry ogolne

1 = parametry linearyzujgce

fv (v_mierzona)
” fv(v_)

HWN
(I

Przed wybraniem jednej z grup parametrow linearyzujgcych nalezy dokonaé wprowadzenia odpowiednich
informacji w grupie ,parametrow ogélnych , pod P120 do P123.

Przykfady :

e Wybor grupy parametrow ,, Parametry ogéine ,,

i i . i i i i .
Wcisnagc [ lub otworzy¢ bezposrednio za pomocg wcisniecia .

*  Wybor grupy parametrow ,, Parametry linearyzujace fv(h) ,’

Wocisngé Da~ i

4.2.2 Wprowadzenie parametrow

Po otwarciu jednej z grup parametrow pojawi sie na wyswietlaczu ,P>_" z migajacym kursorem. Prosze
poda¢ numer parametru, ktérego zawarto$¢ chcecie Panstwo zmieni¢ i nastepnie operacje te nalezy

potwierdzi¢ przez wcisniecie klawisza .... . W pierwszej linii na wyswietlaczu LCD przyrzadu
pomiarowego ukaze sie numer parametru. W drugiej linii zas znajdzie sie dotychczasowy parametr. Teraz
moze on zosta¢ zmieniony. Za pomocqg klawisza .. . nalezy potwierdzi¢ wprowadzenie nowych
parametréw. Zmiana ta odbedzie sie automatycznie.

Za pomocg przyciskow u [

numerow.
Po zakonczeniu operacji wprowadzania parametréw urzadzenie OCM/C przechodzi do trybu pracy ( po

mozna dokonywac¢ zmiany parametréw bez podawania ich

wcisnieciu przycisku
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4.2.3 Szybki start

W najprostszej konfiguracji urzadzenia OCM/C bez zapisywania danych wykorzystuje sie
zdecydowanie mniej parametrow niz jest ich do dyspozycji. Przy wykorzystaniu tej mozliwosci uzytkownik
systemu pomiarowego moze szybciej otrzymac informacje o przeptywie w kanale oraz wysterowywaé
analogowe wyjscie prgdowe przyrzadu pomiarowego.

Przeptyw i suma sg skierowywane na nastepne systemy. Istnieje rowniez mozliwos¢ sprawdzenia
prawidlowosci wartosci pomiarowych dla danego stanu wypetnienia, predkosci przeptywu i samego

przeptywu.

Dodatkowo mozna poda¢ specyficzne parametry w celu sprawdzenia sensorow, jednostek masy,
zapisywania danych i przesytania.

Wyjscie analogowe: 0/4-20 mA:(AAl)

Parametr [Nastawa
fabryczna Opis Mo zliwe nastawy

P33 ©0) Tryb pracy O=aktywny(normalny)
1=aktywny(symulacja

P34 (2) funkcja O=poziom
1=predkosc¢
2=przeptyw

P35 (1) Rozpieto$¢ wyjsciowa przeptywu 0=0-20mA
1=4-20mA

Wyjscie analogowe: 0/4-20 mA:(AA2)

Parametr [Nastawa
fabryczna Opis Mo zliwe nastawy

P36 0) Tryb pracy O=aktywny(normalny)
1=aktywny(symulacja

P37 Q) funkcja O=poziom
1=predkosc¢
2=przeptyw

P38 (1) Rozpietos¢ wyjscia prgdowego dla 0=0-20mA

przeptywu 1=4-20mA

P39 (20) ttumienie na wyjsciu 1-1800s

P40 (3.0) Zakres poziomu na wejsciu dla 20mA [ 0-3 w (m)

P42 (3.0 Zakres wyjscia pradowego dla poziomu |0-3 m/s
przy 20mA w m/s

P44 (1.0) Zakres wyjscia pradowego dla dla 20mA w m%/s

przeptywu

P46 (12.0) Symulacja wyjscia AAl mA

P47 (12.0) Symulacja wyjscia AA2 mA

WyjsScie przeka znikowe 1

Parametr Przeka znik Nr. Nastawy:

1
Status: | P50 [ 1] zwierany
Funktcja: | P51 [ 3] Impuls ilosciowy
llos¢ /Impuls: | P54 Wartos¢ w cm na impuls
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4.2.4 Nastawy okre slajgce wspotprac e z czujnikami

Parametry dla pomiary wysokosci wypetnienia kanalu pomiarowego (ustawiaja tryb i zakres
pracy pierwszego analogowego wejscia pomiarowego AE1)

Para- |Nastaw Ustawienie
metr |a Funkcja Mozliwe ustawienia uzytkownika
P82 (1) Wybér rodzaju petli pradowej 0=0-20mA
1=4-20mA
P83 (1) [3] | Wysokos¢ wypetnienia kanatu pomiarowego | Wpisac wartos¢
przy wartosci 20mA petli pradowej wypetnienia dla 20 mA w
metrach
P84 (1) Aktywacja kontroli petli pradowej O=nieaktywna

1=aktywna (tylko przy
zakresie 4-20mA)

P85 (0) [0] |Przesuniecie wartosci zerowej zakresu —| Nalezy wpisa¢ wartos¢
kalibracja poziomu minimalnego réznicy pomiedzy
faktycznym wypetnieniem
kanatu a odczytang
wartoscig z OCM_C (po
wcisnieciu przycisku ,,0")

Parametry dla pomiaru pr edko $ci medium

Para- |Nastawa [Funkcja Ustawienie
metr Mozliwe ustawienia uzytkownika
P90 (1) Ilo$¢ czujnikdw predkosci 1= 1 czujnik

2= 2 czujniki (tylko dla wersji

OCM/EQOQ)
Po1 (0) Uwzglednianie przeptywdw wstecznych 0= nie aktywne

1= aktywne (konieczne
podtaczenie przewodu biatego
do wejscia DI12)

P93 (728) | Czestotliwos¢ sygnatu na jednostke (728)

[222] |predkosci medium (sensor 1) [222 Hz] dla czujnikéw DEK...;
(czestotliwo$¢ w Hz na 1m/s) Der...

[ . ” 1ft/s] i DDEK...

(dla czujnikéw w wykonaniu 750
KHz)

(1941Hz)

[592Hz] dla czujnikéw DEK...;
Der...

i DDEK...

(dla czujnikéw w wykonaniu
2MHz)

P94 (20) | Czas trwania pomiaru dla kazdego czujnika | W sekundach (wytacznie kiedy | Wartosc¢
parametr P90 ma ustawiong maksymalna
wartos¢ wiecej niz 1) max 60s; | 60sekund
Dla dwoch czujnikéw
wykorzystywane sg wyjscia
przekaznikowe 1i 2,

Dla trzech czujnikéw wyjscia
przekaznikowe 1, 2i 3
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UWAGA!! Nastawa parametru P94 musi zawsze by¢ wieksza niz wynik pomnozenia wartosci
nastaw parametrow 102 i 103.

P95 (728) | Czestotliwos¢ sygnatu na jednostke Analogicznie jak w parametrze P
[222] | predkosci medium dla czujnika nr2 93, biorgc pod uwage typ
(czestotliwos¢ w Hz na 1m/s) zainstalowanego czujnika
[ " 1ft/s]
P96 (728) | Czestotliwos¢ sygnatu na jednostke Analogicznie jak w parametrze P
[222] | predkosci medium dla czujnika nr3 93, biorgc pod uwage typ
(czestotliwos¢ w Hz na 1m/s) zainstalowanego czujnika
[ . " 1ft/s]
P97 (0.0) |Procentowy udziat czujnika nr2 w wyniku | Warto$¢ wyrazona w %
pomiarowym
P98 (0.0) |Procentowy udziat czujnika nr3 w wyniku | Warto$¢ wyrazona w %
pomiarowym

Udziat czujnika nr 1 ustala wynik dziatania
100%-P97-P98

P99 (0.0) |Warto$¢ poziomu wypetnienia kanatu | Wartos¢ w metrach
[0.0] |pomiarowego, powyzej ktorej nastepuje|Jesli sensor ma by¢é zawsze
aktywacja czujnika nr2 aktywny nalezy wpisac 0
P100 (0.0) |Warto$¢ poziomu wypetnienia kanatu | Warto$¢ w metrach
[0.0] |pomiarowego, powyzej ktorej nastepuje|Jesli sensor ma byé zawsze
aktywacja czujnika nr3 aktywny nalezy wpisac 0

Ustawienie warto sci parametrow P99 i P100 r6 znych od zera nale zy stosowa € przy czujnikach
zamontowanych na r6 znych wysoko sciach w kanale pomiarowym (kanaty z linearnym w poziomie
rozktadem pr edko $ci w ktérych wyst epuja bardzo du ze r6znice wysoko $ci wypetnienia)

Ustawienia warto $ci parametréw P99 i P100 réwne zero, stosuje si e dla czujnikbw zamontowanych
w jednym poziomie ( dla kanatéw z nie linearnym w poziomie rozktadem pr edko sci, oraz dla
kanatéw szerszych ni z 1 metr — dwa czujniki , szerszych ni  z 2 metry — trzy czujniki maksymalna
szeroko $¢ kanatu — 3 metry). Przy takim ustawieniu parametréw P99 i P100 czujniki s a aktywne
bez wzgl edu na wysoko $¢ wypetnienia kanatu pomiarowego.
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Uwaga!!! Ponizsze parametry ustalajace parametry obrobki echa mogq by¢ zmieniane po
konsultacji z pracownikiem serwisu ,, NIVUS” Sp. z o.0.

P101 (100) (Ilos¢ pomiaréw jednostkowych tworzacych [(max 100)
jeden cykl pomiarowy

P102 (5) |Maksymalny czas trwania jednego cyklu|Makx10
pomiarowego (w sekundach)

P104 (5) |Maksymalna ilos¢ btednych pomiaréw bez|Maksymalna warto$¢ - 20
zmiany wartosci wynikowej usredniania

P105 (1) |IloS¢ grup czestotliwosci wyzszych i nizszych|(max.9)
od maksymalnej branych do usredniania

P106 (15) |Minimalny poziom sygnatu 1 W procentach (max 60)

P107 (15) |Minimalny poziom sygnatu 2 W procentach (max 60)

P108 (0) | not covered at the moment

Przesyt danych diagnostycznych do PC:

P109 (0) |Przesyt danych do komputera  PC|0= funkcja nieczynna
umozliwiajacych za pomocg programu Vdiag | 1= funkcja aktywna
kontrole rozktadu grup czestotliwosci z|(konieczne uruchomienie w
pomiaru  predkosci $cieku, w  formie|komputerze
histogramu, z mozliwoscig nagrania sekwencji | oprogramowania
pomiarowej. Predkos$¢ transmisji 9600 diagnostycznego V Diag)

Uwaga!!l: gdy parametr P109 jest ustawiony na 1 programowanie i pobieranie danych
pomiarowych zarchiwizowanych danych w pamieci OCM za pomoca programow Nivu Dat i
Nivu Log jest niemozliwe. Po zakonczeniu diagnozowania nalezy ustawi¢ parametr P109 na
wartosc 0

Parametry linearyzacji:

Para- | Wartosc Wartosci
metr Funkcja Ilos¢ punktow uzytkownika
P122 [(0) Funkcja v od (Vim0 (lin€aryzacja predkosci | Od 0 do max 31

mierzonej przez czujnik)
P123 [(0) Funkcja  v-Test od (h) (przejmowanie|Od 0 do max 31

charakterystyki predkosci w zaleznosci od
wysokosci wypetnienia)

Uwaga!

Wprowadzenie punktow aproksymacji jest mozliwe po wyjsciu z trybu programowania i restarcie
urzadzenia. Po ponownym uruchomieniu programowania nalezy wybra¢ grupe parametrow 2z
nastepujacej listy:

0= parametry podstawowe; 1= f Q(h); 2= f v (h); 3=f v (v-mierzone); 4=f v_test (h).

Pierwsza warto$¢ wpisana jako punkt aproksymacji PO jest uruchamiana.

Ostatnim punktem zakresu aproksymacji jest poziom predkosci maksymalnej okreslony w parametrze
P111
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4.2.5 Programowanie wy s$wietlacza
Parametry programuj ace prac e wyswietlacza LCD:
Para- | Wartos Mozliwe nastawy Nastawy
metr |C Funkcja uzytkownika
P20 (1) |Ustawienie pracy wyswietlacza i wySwietlania | 0= wyswietlacz nie czynny
komunikaty o btedach 1= wyswietlacz aktywny bez
komunikatow o btedach
2= wysSwietlacz aktywny
wraz z komunikatami o
btedach
P21 (2) |Podstawowa wielko$¢ wyswietlana 0= wysokosS¢ wypetnienia
kanatu
pomiarowego
1 = predko$¢ medium
2= przeptyw
3= sumator
4= data i godzina
5= znamionowy poziom
przeptywu
6= aktualny poziom i
przeptyw
7= rdznica w poziomie
P23 (20) | Opdznienie zmian na wysSwietlaczu
P24 (0) |Jednostka poziomu (tylko dla wyswietlacza!!) | 0= (cm );[in]
1= (m); [ft]
P25 (1) |[IloSC cyfr po przecinku dla poziomu (0 - 4 cztery cyfry)
P26 (1) |Jednostki predkosci (tylko dla| 0= (cm/s); [cft/s]
wysSwietlacza!!) 1= (m/s); [ft/s]
P27 (2) |[IloS¢ cyfr po przecinku dla predkosci (0 -4 cyfry)
P28 (0) |[Jednostka przeptywu (tylko dla| 0= (I/s);[gpm]
wyswietlacza!!) 1= (m3/s); [cft/s]
2= (m3/h);[Mgd]
P29 (1) |IloS¢ miejsc po przecinku dla przeptywu (0 -4 cyfry)
P30 (1) |Jednostka sumatora przeptywu 0= (I);[gal]
1= (m3);[cft]
2= (10m3);[Kgal]
3= (100m3);[Mgal]
P31 (0) |[IloS¢ miejsc po przecinku dla sumatora|(0 - 4 digits)

przeptywu

oCcwMm/C
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4.2.5.1 Wybor metody pomiarowej

Petlen przekréj kanatu pomiarowego mozna podzielic na trzy podzakresy
pomiarowe dla ktorych, konieczne jest okreslenie metody pomiarowej, oraz
zdefiniowanie rodzaju kanatu pomiarowego

Konieczne
Parametr: Podzakresy ustawienia
pomiarowe: Mozliwosci ustawien:
1 2 3

Granica wysokosci P140 | P146| P152 | Wpisa¢ w metrach wysokosci
wypetnienia kanatu (1) | (0)| (0) |poszczegdinych podzakresow
dla podzakresow [31 | [0]| [O]
pomiarowych
Metoda wyznaczania | P141 | P147| P153 |( 0 ) Przeptyw ustalany z
przeptywu (1) | (0)| (0) |wykorzystaniem tylko pomiaru

wypetnienia kanatu ( Q =f(h)

tylko dla nastepujacych kanatéw

pomiarowych kanatéw

(P142/P148/153= 1;2;3)

( 1) Przeptyw ustalany jest z

wykorzystaniem pomiaru

predkosci medium

(P142/148/154= 4 do 8 )
Rodzaj kanatu P142 |P148|P154 |( 1) zwezka Venturiego P141/147/154=0
pomiarowego P160=1,5

W parametrze P162
ustawic przeptyw
maksymalny dla

zwezki
( 2) rura grawitacyjna ze P141=0
swobodnym odptywem W parametrze P161

wpisac przeptyw
przy petnej rurze

( 3) Q/h- wedtug krzywej W parametrze P120
zaleznosci przeptywu od nalezy wpisac ilos¢
poziomu wypetnienia punktow linearyzacji

W parametrze P162
Wopisac przeptyw
przy maksymalnym
wypetnieniu

( 4 ) rura z pomiarem wysokosci |P141=1

wypetnienia W parametrze P163
Wopisac promien rury
(w metrach)

( 5) kanat prostokatny z P141=1

pomiarem predkosci W parametrze P164
Wopisac szerokos¢
kanatu
prostokatnego
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( 6) kanat trapezowy z P140=1

pomiarem predkosci W parametrze P165
wpisac dolng
szeroko$¢ kanatu
trapezowego

W parametrze 166
wpisac gorng
szeroko$¢ kanatu
trapezowego

W parametrze P167
wpisa¢ wysokos¢
kanatu trapezowego

(7 ) U-profil z pomiarem P141=1

predkosci W parametrze P168
wpisac promien
kanatu U w
metrach)

( 8 )kanat o nieregularnej W parametrze P120

powierzchni z pomiarem nalezy wpisac ilos¢

predkosci punktow
aproksymacji
P141=1

Uwagal!!

W przypadku uzycia metody pomiarowej z linearyzacja ( ustawienie parametru P120 na
liczbe wieksza niz 0) nalezy wpisa¢ wartosci do listy. Wprowadzenie wartosci
linearyzacji jest mozliwe po wyjsciu z trybu programowania i restarcie urzadzenia. Po
ponownym uruchomieniu programowania nalezy wybra¢ grupe parametrow z
nastepujacej listy:

0= parametry podstawowe; 1= f (h); 2= f v (h); 3=f v (v-mierzone); 4=f v_test (h).

Histereza przetaczania P158 Wopisac wartos¢ w metrach
pomiedzy

podzakresami (0.0)

pomiarowymi :

Wysoko$¢ szlamu w P159 Wopisac wartos¢ w metrach
korycie pomiarowym: (0.0)

Uwaga!

Wysokos¢ szlamu brana jest pod uwage przy metodach pomiarowych uwzgledniajacych
predkos¢ medium

Parametry okreslajace ksztalt, geometrie i wielkosci hydrauliczne
kanatu pomiarowego

Para- | wartosc Nastawy
metr Funkcja Mozliwosci nastaw uzytkownika
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P160 |((0.0) Exponent x dla zwezki Zwezka typu Venturi
x= 1.5
P161 |((0.0) Przeptyw maksymalny Q. .. dla rury|W ms3/s; [cft/s]
catkowicie wypetnionej (przeptyw okreslony wg
wzoru Prantl-Colebroo)
P162 |((0.0) Flow Q, . ath__ (P111) in (m3/s);[cft/s]
Rury:
P163 (0.5) |Promien rury W metrach;
[2]
Kanat prostokatny:
P164 [(0.0) |Szerokos¢ kanatu | W metrach
Trapez prawidiowy:
P165 |(0.0) Dolna szeroko$¢ kanatu W metrach;
P166 | (0.0) |Godrna szerokosS¢ kanatu W metrach; [ft]
P167 |(0.0) WysokosS¢ kanatu W metrach; [ft]
Profil typu U:
P168 [(0.0) |Promien profilu U | W metrach; [ft] |
Kanat o nieregularnym polu powierzchni:
P169 |((0.0) Pole powierzchni dla wysokosci maksymalnej| W metrach
okresSlonej w parametrze P111 kwadratowych [ft2]
Parametr linearyzacji:
Para- | Wartos¢ Ilos¢ punktow Nastawa
metr Funkcja uzytkownik

P120 [(0) F.(h) function ( Q/h- or A/h-function) 0 up to max. 31
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4.2.5.2 ustawienie pracy wyjscia pradowego i przekaznikow
Wyjscie analogowe — pradowe 0/4-20mA
Para- | Nastawa Nastawy
metr funkcja Mozliwosci nastaw uzytkownika
P36 (1) Aktywacja (uruchomienie) wyjscia | 0= nie aktywne
analogowego 1= aktywne  wprost
proporcjonalnie
2= aktywne odwrotnie
proporcjonalne
P37 (2) Przyporzadkowanie do wielkosci 0= poziom
1= predkosc
2= przeptyw
P38 (1) Zakres pracy wyjscia pradowego 0=0-20mA
1=4-20 mA
P39 (20) |SzybkoS¢ zamian na wyjsciu dla petnego|1 — 1800 Sekund
zakresu
P40 (1.0) |Zakres wyjscia dla odwzorowania poziomu Wpisa¢  wartos¢ w
[3.0] metrach
przyporzadkowang dla
20 mA
P41 (0.0) |Korekcja wartosci dla odwzorowania poziomu | Wpisaé  wartos¢  w
metrach (m)
P42 (3.0) |Zakres wyjscia dla odwzorowania predkosci |Wpisa¢  warto$¢  w
[10] metrach/sekunde
przyporzadkowang  dla
20 mA
P43 (0.0) |Korekcja wartosci dla  odwzorowania|Wpisaé  wartos¢ w
predkosci metrach/sekunde
P44 (1.0) |Zakres wyjscia dla odwzorowania przeptywu |Wpisa¢  warto$¢  w
[3.0] metrach’/sekunde
przyporzadkowang  dla
20 mA
P45 (0.0) |Korekcja wartosci dla  odwzorowania|Wpisaé  wartos¢ w
przeptywu metrach’/sekunde

Nastawy pracy przekaznikow

Nastawy
Przekaznik nr
1 2 3 4

Mozliwos$¢ nastaw:

Status pracy: |P50 P58 P66 P74

] nie uzywany
] normalnie otwarty (czynny)
] normalnie zamkniety (bierny)

Funkcja P51 P59 P67 P75
(wielkosc)
sterujaca praca
przekaznika:

] graniczny poziom wypetnienia
] " predko$¢ medium
] " warto$¢ przeptywu
] sygnat jednostki objetosci
]

]

sygnat btedu

[0
[1
[ 2
[O
[1
[2
[3
[ 4
[ 5] kontrola poziomu w czasie
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Gorny prog P52 P60 P68 P76
zalaczenia

Warto$¢ w m; m/s lub m3/s

Dolny prog | P53 P61 P69 P77
wylaczenia

Warto$¢ w m; m/s lub m3/s

Jednostka P54 P62 P70 P78 Warto$¢ w metrach®

objetosci:

Czas P55 P63 P71 P79
opoznienia dla
sygnalizacji
btedu

Wartos$¢ w sekundach do maksymalnie 180s

Czas trwania|P56 P64 P72 P80
impulsu:

Wartosci od 1 do 10 gdzie 1= 0.125s ; np.: 10=
1,25s

Uwaga!

W przypadku wykorzystywania dwodch lub trzech czujnikow predkosci odpowiednia ilos¢
przekaznikow przyporzadkowana jest do ich przetaczania .

Dla dwoch czujnikow predkosci przekazniki nr 1 i 2 sq zajete — przekazniki do swobodnego
wyboru ww wymienionych funkcji to przekazniki nr 3i 4

Dla trzech czujnikow predkosci do — pozostaje do swobodnego wyboru ww wymienionych
funkcji jedynie przekaznik nr 4

Parametry do pomiaréw pr edko $ci :

Parametr |[Nastawa
fabryczna Opis Mo zliwe nastawy
P90 1) ilos¢ czujnikéw predkosc¢i OCR/DE... 1 =1 czujnik
2 = 2 czujniki
3 = 3 czujniki
P93 (728) Czestotliwos¢ sygnatu ( czujnik 1) 728 Hz

czestotliwos¢ w
Hz na 1m/s dla
czujnikéw DER/B,
DEK/B.i DDB...

( czestotliwosé
robocza =750 Hz)

1941 Hz
czestotliwos¢ w
Hz na 1m/s dla
czujnikow DER/C,
DEK/C.i DD/C...
( czestotliwosé
robocza =2 MHz)

Parametry do pomiaréw pr edko $ci :
Parametr [Nastawa
fabryczna Opis Mo zliwe nastawy
P110 3) h_max. Przy zamknietych
profilach ( np.
Wszystkie
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obliczenia i
wykresy rurach )
odnoszg sie do
h_max

P140

1)

P142

(4)

4.3 Wyswietlanie na zadanie wartosci pomiarowych i informacji na wyswietlaczu

LCD.

1 x wcisn gé

2 X wcisnh gé

a) kroétkie wcisniecie :
Wysoko$¢ wybranej jednostki miary

mA - sygnat wejsciowy dla wysokosci

Predkos¢ przeptywu

Obliczona czestotliwo$¢ dudnienia

Przeptyw

Stan licznika

Data i godzina

Wartos¢ zadana przeptywu

mA - wejscie

Wartos¢ rzeczywista przeptywu

Odpowiada réznicy miedzy wartoscig
zgdang a rzeczywistg przeptywu

Wyjscie mA

Wolna pamie¢ na karcie pamieci

Przelgczenie na sterowanie reczne przy
pracujacym regulatorze

Zmiana karty pamieci

PROCOEDDDDDED | ;

Zakonhczenie wymiany karty pamieci
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5 Opis parametrow

Parametry do pomiaru ilosci sg identyfikowane na podstawie ich numeréw. W celu konfigurowania
urzagdzenia nalezy kazdorazowo poda¢ numer parametru i jego wartos¢. Konfigurowanie urzadzenia jest
mozliwe tylko w przypadku prawidiowego podania kodu dla parametru PO (PO = 67). W przeciwnym
wypadku nie bedzie mozliwe wprowadzenie danych konfiguracyjnych, a jedynie moze zostac
przeprowadzony wydruk wartosci wszystkich parametréw. Niektore parametry mogg by¢ uaktywnione tylko
za posrednictwem liczby kodowej. Do grupy tej nalezg wszystkie polecenia kasowania danych jak rowniez i
drukowanie listy parametréw. Funkcje te mozna uruchomié przez wprowadzenie liczby kodowej Px = 2718
jako wartosci parametru.

Uwaga !

Parametr ,Reset-calego-systemu” stuzy do ustawienia poprzedniej konfiguracji urzadzenia. Po wywotaniu
tej opcji systemu pomiarowego zostang skasowane wszystkie nastawy parametrow jak réwniez dane

przechowywane w pamieci systemu.
Parametr ,Reset -catego-systemu” posiada swojg whasna liczbe kodowa ( Px=8172).

5.1 Lista Parametrow

Parametr Nastawa | Opis Ustawienia
fabryczna
PO (67) Kod wejsciowy
P1 (OCM/C) | Nazwa punktu pomiarowego max 30 znakow
P2 (.) Data Format: TT,MM.JJ
P3 (..) Godzina Format: HH,MM.SS
P4 (15) Czestotliwos¢ zapisu danych co 1,3,5,10,15,30,60 min.
P5 (5) Zwioka uruchomienia w sekundach
P8 (2) Tryb pracy (przytacza wewnetrzne) 2 —wyswietlacz LCD
P9 (1) Tryb pracy (przytacza zewnetrzne) 1 - PC przez RS 232
P10 (3) OpO6znianie emisji zaktocen max 60 min.
P11 (NIVUS) | Hasto trybu pracy max 20 znakow
P12 () Telefoniczny numer centrali A max 20 znakow
P13 () Telefoniczny numer centrali B max 20 znakow
P15 () Kasowanie danych pomiarowych
P16 () Kasowanie parametrow
P18 () Reset systemu
P19 () Inicjalizacja Modemu AT EO0 QO V1 X1 S0=1
P20 (1) Tryb pracy wyswietlacza 0 — nie aktywny
1 — aktywny bez meldunkéw
2 — aktywny z meldunkami
P21 (2) Funkcja wyswietlacza 0 — poziom
1 — predkos¢
2 — przeptyw
3 —suma
4 — data i czas
P24 0) Jednostki poziomu 0- cm
1- m
P25 (1) Liczba miejsc po przecinku dla odczytu poziomu 0 — 4 miejsca
P26 1) Jednostki predkosci 0 -cm/s
1- m/s
P27 (2) Liczba miejsc po przecinku dla odczytu predkosci 0 — 4 miejsca
P28 (0) Jednostki przeptywu 0—I/s
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1-m’/s
2-m’h
P29 (1) Liczba miejsc po przecinku dla odczytu przeptywu 0 — 4 miejsca
P30 (1) Jednostki sumy przeptywu 0-1
1-md
2-10m°
3-100m®
P31 (0) Liczba miejsc po przecinku dla odczytu przeptywu 0 — 4 miejsca
P36 (1) Tryb pracy wyjscia analogowego 0 — nie aktywne
1 — aktywne proporcjonalnie
2 — aktywne odwrotnie prop.
P37 (2) Funkcja wyj$cia analogowego 0 — poziom
1 — predkos¢
2 — przeptyw
P38 (1) Rodzaj sygnatu 0-0-20mA
1-4-20mA
P39 (20) Tlumienie sygnatu wyjsciowego 1-1800 s (max 30 min)
P40 (1.0) Warto$¢, (zakres) poziomu dla 20mA na wyjsciu (wm.)
P41 (0.0) Korekta warto$ci poziomu (wm.)
P42 (3.0) Wartosc¢, (zakres) predkosci dla 20mA na wyjsciu (wm/s)
P43 (0.0) Korekta wartosci predkosci (wm/s)
P44 (1.0) Warto$¢, (zakres) przeptywu dla 20mA na wyjsciu (wm’/s)
P45 (0.0) Korekta wartosci przeptywu (wm’/s)
P50 (58, 0) Tryb pracy przekaznika 1 (2, 3,4) 0 — nie aktywny
66,74) 1 — aktywny proporcjonalnie
2 — aktywny odwrotnie prop
P51 ()] Funkcja pracy przekaznika 1 (2, 3,4) 0 — kontakt graniczny
(59, 67,75) poziomu
1 — kontakt graniczny
predkosci
2 — kontakt graniczny
przeptywu
3 — impuls wartosci
czgstkowej sumy
4 —sygnat awarii
5 —sterowanie pracg pomp
P52 ()] Gorny prég zadziatania przekaznika dla funkcji (0), (1) [(w m, m/s lub m%s)
(60, 68,76) lub (2) ustawionej w P51 (59, 67,75)
P53 ©) Dolny prég zadziatania przekaznika dla funkcji (0), (1) |(w m, m/s lub m/s)
(61, 69, 77) lub (2) ustawionej w P51 (59, 67,75)
P54 0) Wartos¢ czastkowa przeptywu dodawana do sumy po (wm®)
(62, 70, 78) kazdym impulsie przekaznika dla funkcji (3) ustawionej
w P51 (59, 67,75)
P55 (0) Czas op6znienia komunikatu o zaki6ceniach (w sek. max 180 s)
(63, 71, 79)
P56 4) Impuls/przerwa w 0,125 s. maks. 10
(64, 72, 80)
P82 Q) Zakres pomiarowy 0—-0do 20 mA
1—-4do 20 mA
P83 (1.0) Rozpieto$¢ zakresu, wartos¢ przy 20 mA wm.
P84 (1) Sprawdzenie wartosci pomiarowych 0 — nie aktywny
1 — aktywny dla 4 do 20 mA
P85 (0.0 Przesuniecie wartosci pomiarowych, dodatnie lub wm,
ujemne, bedzie dodane do wartosci pomiarowych
P90 (1) llo$¢ sensorow predkosci mozliwe 1, 2,3
P91 ()] Rozpoznanie kierunku przeptywu 0 — nie aktywny
1 — aktywny

oCcwMm/C
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P93 (728) Wartos¢ czestotliwosci Dopplera ( Czujnik A ), czestotliwos¢ w Hz (1m/s)
P94 (20) Czujniki- Czas przelaczenia w sekundach ( tylko dla max. 60 s.
wartosci parametru P90 wiekszej od 1
Wyjscia cyfrowe nr 1, 2, 3 dla czujnikéw A, B, C)
P95 (728) Wartos¢ czestotliwosci Dopplera ( Czujnik B), czestotliwos¢ w Hz (1m/s)
P96 (728) Wartos¢ czestotliwosci Dopplera ( Czujnik C), czestotliwos¢ w Hz (1m/s)
P97 (0.0) Udziat procentowy w wyniku pomiarowym w %
(sensor B)
P98 (0.0) Udziat procentowy w wyniku pomiarowym w %
(sensor C)
(Udziat sensora A =100% - P97- P98)
P99 (0.0) Goérna granica wiaczenia 0 - aktywny
(sensora B)
P100 (0.0) Goérna granica wiaczenia 0 — aktywny
(sensora C)
P101 (100) llo$¢ wartosci mierzonych / Cykl pomiarowy max. 100
P102 (5) Maksymalny czas pomiaru / Cykl pomiarowy ws. , max. 10
P103 (5) Ttumienia sygnatow pomiarowych w s, , max. 19
P104 (10) Maksymalna ilo$¢ btedéw pomiarowych max. 20
P105 (1) Grupa czestotliwosci * do piku wysokosci max. 9
P106 (15) Dolna granica wartosci sygnatu 1 w % , max. 60
P107 (15) Dolna granica wartosci sygnatu 2 w % , max. 60
P109 (0) Przesytanie danych diagnostycznych do PC 0 — nie aktywny
1 — aktywny
(Uwaga ! Programowanie
za pomocg PC nie mozliwe )
P110 (3) Maksymalna warto$¢ poziomu ( h max ) wm.
P111 (3) Maksymalna wartos¢ predkosci (v max ) w m/s.
P112 (1) Maksymalna wartos¢ przeptywu ( Q max ) w m’/s.
P113 (0.0) Minimalna warto$¢ wysokosci( h min) wm.
P114 (0.0) Minimalna warto$¢ predkosci (v min) w m/s.
P115 (0.0) Minimalna warto$¢ przeptywu ( Q min ) w m’/s.
P116 (0.0) Przekroczenie wartosci ilosci catkowitej wm®
P120 (0) Liczba punktéw aproksymaciji w funkcji f h (h)
P121 (0) Liczba punktéw aproksymaciji w funkcji f v (h)
pP122 (0) Liczba punktow aproksymacji w funkcji fv (Vmierzone )
P123 (0) Liczba punktow aproksymacji w funkcji f Vogniesienia ( )
P125 (0) Sprawdzenie pomiaréw predkosci 0 — nie aktywne
P126 ()] Predkos¢ przy sprawdzaniu btedow O-v=
l-v= Vmax
2-v= Vhx min
3-v= Vhx max
4 — V = Vogniesienia
p127 0) Maksymalna odchylenie predkosci od wartosci w %
sprawdzonej v w procentach (%) tylko dla krzywej
testowania.
pP128 0) Minimalne odchylenia podczas sprawdzania dla matych |w m/s
wartosci predkosci tylko dla krzywej testowania
P129 (0) Krzywa testowania dla zakresu wysokosci
P130 (5) Zapisywania danych 0 — nie aktywne
1 — tylko poziom
2 —tylko predkosc¢
3 —tylko przeptyw
4 — predkosc i przeptyw
5 — poziom, predkos¢ i
przeptyw
P132 (24) Liczba danych zapisywanych w ciggu godziny min. 24
P133 (31) Liczba danych zapisywanych w ciggu dnia min. 31
P134 (12) Liczba danych zapisywanych w ciggu miesigca min. 12
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P140 (2.0) Granica zakresu pomiaru wysokosci wm
(146,152) (0.0)
P141 (1) (0) Metoda pomiaru predkosci
(147,153)
pP142 4) Wybor metody pomiarowej do obliczania ksztattu koryta | mozliwe nastawy 1do 8
(148, 154) (0)
P143 (0.0) Minimalna predkos$¢ 0 - brak kontroli
(149 ,155)
P144 (0.0) Maksymalna predkos¢ 0 - brak kontroli
(150, 156)
P158 (0.0) Histereza przelaczania dla granicy zakresu poziomu w m. wymagana dla
wiekszej ilosci zakresow
P159 (0.0) Wysokos¢ szlamu w przekroju koryta w m. wymagana dla
metod pomiarowych 4-8
P160 (0.0) Exponent x Q=K*N* K=Qmax/N"max
(1. Pomiar w zwezce Venturi‘ego )
P161 (0.0) Przeptyw przy petnej rurze Q=fn(h)*Q, max (W M"/s)
(2. Pomiar w rurociggu z wolnym odptywem )
P162 (0.0) Przeptyw przy maksymalnym wypetnieniu Q=f1(h)*Qh max (W mM>/s)
(3. Pomiar w kanale grawitacyjnym)
P163 (0.5) Promien rury r Q=A*v (wm)
(4. Pomiar w rurociggu ttocznym )
P164 (0.0) Szerokos$é kanatu b Q=A*v A=b*h (wm)
(5. Pomiar w kanale o przekroju prostokatnym )
P165 (0.0) Dolna szerokos¢ by Q=A*v
(6. Pomiar w kanale o przekroju trapezowym )
P166 (0.0) Goérna szerokos¢ b, Q=A*v
(6. Pomiar w kanale o przekroju trapezowym )
P167 (0.0) Wysokos$¢ trapezu hg Q=A*v
(6. Pomiar w kanale o przekroju trapezowym )
P168 (0.0 Promien profilu r Q=A*v
(7. Pomiar w kanale o przekroju ,U”)
P169 (0.0) Powierzchnia Ap max przy napetnieniu hpay Q=A*v
(8. Pomiar w kanale o nieregularnym przekroju )
P178 (20) Wartos¢ czasu przekroczenia czasu oczekiwania dla zakres 10 do 120 s.
transmisji bloku ( interfejs szeregowy )
P179 (30) Wartos¢ czasu przekroczenia czasu oczekiwania dla zakres 10 do 120 s.
przerwania transmisji ( modem )

oCcwMm/C
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6 Konserwacija

Zakres koniecznych zabiegéw konserwacyjnych zalezy od nastepujacych faktorow :

e Zastosowanych metod pomiarowych

« Scierania sie materiatu

e Hydrauliki mierzonego medium i koryta

e Ogoblnych zalecen dla uzytkownika tego urzadzenia

6.1 Konserwacja sensoréw

6.1.1 Stan wysoko $ci:

Przy stosowaniu sensoréw ultradzwiekowych nie nalezy obawiaé sie zuzycia, czy tez zmian
charakterystyki tych przyrzadéw. Poniewaz sensory te pracujg nie dotykajac do niczego, nalezy jedynie po
ich zanurzeniu w medium sprawdzi¢ , czy powierzchnia nadajgca nie jest niczym pokryta i czy dzwiek moze
by¢ nadawany bez zakitécen.

W przypadku stosowania sensoréw do pomiarOw ci$nienia nalezy zwrdcié uwage na zmiany
wielkosci wyjsciowej w czasie i w regularnych odstepach sprawdzac¢ punkt zerowy oraz ich zakres
pomiarowy, jak réwniez kalibrowaé sensory. Jezeli w mierzonym medium znajdujq takie zwigzki, jak tluszcz
; wapno, ktére moga odlozy¢ sie na membranie cisnieniowej, membrana ta musi by¢ systematycznie
oczyszczana, aby zapobiec nieprawidtowym pomiarom. W tym celu nalezy zdja¢ ptyte montazowg sensora
i za pomoca pedzla, wody i srodka czyszczacego delikatnie oczysci¢é membrane ( nie uzywac do tego celu
ostrych i twardych przedmiotéw ).

Umiejscowienie sensorow na dnie kanatow jest zrédiem powstawania dalszych bledow przy
obliczaniu przekroju przeptywajagcego medium. Przy duzych predkosciach i zawartosci ciat statych w
badanym medium (szkia, kamieni , piasku ) moze dojs¢ do uszkodzenia sensora predkosci i koniecznosci
jego wymiany. Jest to naturalne zjawisko zuzywania sie przyrzgadow.

6.1.2 Predko$¢ przeptywu

Przesuniecie punktu zerowego i charakterystyki przyrzadu nie wystepujg przy zastosowaniu metody
Dopplera.

Btony $luzowate, tluszcz, powloki olejowe nie zmieniajg wartosci mierzonych. Dopiero catkowite
zanurzenie sensora w szlamie czy w piasku ttumi tak bardzo sygnaty pomiarowe, ze pomiar nie moze by¢
poprawny. Z tego wzgledu konieczna jest regularna konserwacji i czyszczenie miejsc pomiarowych.

Uszkodzenia powierzchni wysytajgcej sygnaty prowadzi do ostabienia sygnatow, a w ekstremalnych
przypadkach do zniszczenia sensora.

6.2 Konserwacja przetwornika pomiarowego

Przetwornik pomiarowy nie wymaga regularnej konserwacji. Nalezy jedynie postepowaé zgodnie z
instrukcjg dotyczaca zalecen konserwacji.
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7 Wyszukiwanie usterek i btedow
Bledy : Przyczyny : Srodki zaradcze :
Brak wskazan wyswietlacza | Brak lub zte napiecie Sprawdzi¢ woltometrem
sieciowe
Wskazanie wartosci Uszkodzenie Sprawdzi¢ podtgczenia,
pomiarowych v i h réwnych 0 | przewodu/spiecie/zte doptyw pradu
mimo podanych wielkosci v i |podigczenie przewodow
h
Nieprawidiowe Q mimo Btedne podanie parametréw | Sprawdzi¢ parametry
prawidtowych v i h koryta
Nieprawidiowe v Nie utrzymany odcinek Wybraé¢ inne miejsce do
stabilizacji przeprowadzenia pomiaru.
Nieprawidiowy montaz Sprawdzi¢ prawidtowosc¢
sensora ( rozdziat 3) montazu i w razie potrzeby
poprawic.
W dolnym zakresie wysokosci
Za mata wysokosc¢ przeptywu | Q obliczane w powigzaniu z h
Nieprawidiowe h Przesuniecie punktu Przystosowa¢ P85
zerowego sondy cisnieniowej
Zafalszowanie wartosci Przeprowadzi¢ pomiary stanu
pomiarowych przez zbyt wysokosci za pomocg
wysokie v echosondy
Podany zly zakres pomiarowy | Sprawdzi¢ zakres pomiarowy
w P83 sensora h
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8 Dane techniczne i programowanie czujnika Probe

8.1 Charakterystyka

Probe jest ultradzwiekowym miernikiem poziomu, ktéry w jednej

obudowie zawiera czujnik oraz czes¢ elektroniczng. Miernik zostat
zaprojektowany do pomiaru poziomu cieczy w zbiornikach otwartych

i zamknietych. Obudowa czujnika ultradzwiekowego zostata wykonana

Z materiatu 0 nazwie Tefzel®, ktory zapewnia szeroki zakres zastosowan
Probe, réwniez w przemysle spozywczym i chemicznym.

Sensor miesci przetwornik ultradzwiekowy oraz czujnik temperatury.
Sonda emituje serie impulsow ultradzwiekowych. Kazdy impuls

odbija sie od powierzchni medium i w postaci echa powraca do
przetwornika. Probe przetwarza odebrane echo przy pomocy
opracowanego przez Milltronics'a systemu Sonic Intelligence.

System ten dzieki specjalnej filtracji ptrafi rozr6zni¢ echa prawdziwe,
odbite od materiatu, oraz fatszywe, pochodzace od zaktdcen elektrycznych
i akustycznych, a takze od pracujgcych w zbiornikach mieszadet. Zmierzony
czas, w ktorym impuls przebywa droge od sondy do powierzchni medium

i z powrotem, jest przeliczany na odlegtos¢ wskazywang na wyswietlaczu,
na sygnat pragdowy na wyjsciu sondy oraz moze stuzy¢ do uruchomienia

8.2 Dane techniczne

Zasilanie: 18 do 30 V dc, max 0.2 A

Zakres: 0.25 do 5 m (seria 861)- tylko dla cieczy lub 0.25 do 8 m
Kat wigzki: 3° dla-3dB

Pamiec: EEPROM, nie wymagajgca bateryjnego podtrzymania
Programowanie: dwa klawisze

Temperatura pracy: -40 do 60°C (praca ciggta), czujnik wytrzymuje 110°C przez max 30 minut.

Kompensacja

temperatury: wbudowana kompensacja w dopuszczalnym zakresie temperatur.

Wyswietlacz: LCD, 3 cyfrowy, 9 mm, wskazanie odlegto$ci pomiedzy sondg a powierzchnig
cieczy, wielo-segmentowy wyswietlacz graficzny do sygnalizacji stanu pracy.

Wyjscie pragdowe:

zakres : 4 do 20 mA, sygnat wprost lub odwrotnie proporcjonalny do mierzonej odlegtosci
doktadnosc¢: 0.25 petnego zakresu
rozdzielczos¢: 3 mm
obcigzenie: max 750 ohm przy zasilaniu 24V dc
Cisnienie robocze: 2 bar (nhadcisnienia)
Przekaznik: 1 NC, 5A przy 100V AC obcigzenie nie indukcyjne lub 24VDC sygnalizacja btedu

zasilania LOE utraty echa lub uszkodzenia urzadzenia. Przekaznik jest dopuszczony
do stosowania z urzadzeniami, ktére posiadajg zabezpieczenie na wypadek zwarcia;
wartos¢ bezpiecznika musi by¢ mniejsza od dopuszczalnego pradu przekaznika
Budowa: elektronika i sensor jako jeden element
obudowa czujnika: materiat: Tefzel® krociec montazowy: 2” NPT, 2" BSP lub PF2
opcja: adapter kotnierzowy
obudowa elektroniki: materiat: PCV
dostep: odchylana pokrywa, dwa 22mm otwory do wprowadzenia kabli
listwa zaciskowa 6 miejsc, drut 2.5mm2 lub linka 1.5 mm2
Stopien ochrony: IP 65/NEMA 4/CSA Typ 4 obudowa niemetalowa,
zaleca sie stosowanie wodoszczelnych diawikéw
Waga: 1.5 Kg
Dopuszczenia: CSA, FM, CENELEC , BASEEFA, opcja: wykonanie EEx ia Il CT4
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8.2.1 Wymiary
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8.3 Lokalizacja

Probe powinien by¢ montowany w miejscu, w ktérym temperatury beda bezpieczne dla urzadzenia, czyli
bedg miescily sie wewnatrz zakresu temperatur dopuszczalnych. Pokrywa sondy musi otwierac sie
swobodnie, umozliwiajgc dostep do listwy zaciskowej, klawiszy programowania oraz wyswietlacza.
Sonde nalezy instalowa¢ z dala od przewodow wysokiego napiecia i pradu, stycznikéw oraz napedéw
sterowanych tyrystorowo. Miernik nalezy umiesci¢ na zbiorniku w taki sposéb, aby wigzka impulséw bez
przeszkod docierata do powierzchni medium i byta do tej powierzchni prostopadta. Wigzka impulséw nie
powinna przecina¢ strumienia materiatu napetniajgcego zbiornik, wystepéw scian, drabin, itp.

Nalezy zwréci¢ uwage, by po zamontowaniu Probe zostata zachowana odlegto$¢ min. 25 cm pomiedzy
przewidywanym poziomem w zbiorniku.

8.4 Podtaczenie

Wszystkie potaczenia muszg by¢ wykonane zgodnie z lokalnymi przepisami. Kable i prowadzenia winne
by¢ zgodne z normami elektrycznymi.
1. Przy zamknietej pokrywie miernika wyjg¢ zatyczke otworu do
wprowadzania przewodow po odpowiedniej stronie obudowy.
2. Otworzy¢ pokrywe po poluzowaniu $rub mocujacych.
3. Wprowadzi¢ przewody do wnetrza miernika.

4. Potaczyc kolejno przewody do wyjscia pradowego, .
zaciskow zasilania oraz przekaznika. + - - M
5. Zamknac¢ obudowe i dokreci¢ Sruby. 112/3/4|5/6
[ 1

Wyjécie pradowe 4 - 20 mA nieizolowane ———
max 750 Q przy 24 V DC Q

+
Zasilanie : 18 do 30 V DC

Przekaznik 5 A 100 V AC, nieindukcyjne
obcigzenie, zamknigty przy braku
zasilania lub w przypadku alarmu

Wejscie zasilania jest zabezpieczone przed podtagczeniem napiecia o odwrotnej polaryzaciji.
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8.5 Rozruch

Po prawidtowym zainstalowaniu Probe podac napiecie zasilania. Pojawig sie wszystkie elementy
wyswietlacza

A=

v ?EBBT%

Nastepnie Probe przechodzi do podstawowego trybu pracy, czyli do pomiaru i wskazywania odlegtosci od
przetwornika do powierzchni materiatu w wybranych jednostkach.

<& |54,

8.5.1 Stan pracy miernika

Graficzna cze$¢ wyswietlacza informuje uzytkownika o stanie pracy Probe. Informacja graficzna na
wyswietlaczu moze by¢ pomocna dla prawidtowego ustawienia i zainstalowania sondy oraz osiggniecia
optymalnych warunkéw pracy. Wyswietlany znak graficzny (logo) moze ukazywac sie w catosci lub
czesciowo. Poczatkowo wyswietlany jest znak odpowiadajacy komunikatowi ,WAITING” - (czekaj).
Nastepnie wyswietlany jest znak ,LOE/FAULT” - (Utrata echa / blad), a styki przekaznika zwierajg sie. Gdy
zostanie odebrane prawidtowe echo ukazuje sie caty znak ,GOOD” - (prawidtowa praca). Styki przekaznika
otwierajq sie.

8.5.2 Programowanie

Ponizej przedstawiono sposoby programowania parametréw roboczych Probe. Aby uzyska¢ dostep do
operacji programowania parametrow nalezy jednoczesnie przycisnac¢ klawisze ,4" i ,20” i przytrzymac je do
chwili , gdy na wyswietlaczu ukaze sie wkasciwy parametr. Automatycznie wyswietlona zostaje aktualna
wartos¢ parametru. Zmiany tej wartosci mozna dokona¢ przez naciskanie klawiszy ,4” lub ,20”.

Po zakonczeniu przeglgdania lub zmian parametrow sonda wraca do trybu Praca ( 6 sekund).

A = kalibracja 4 mA
ﬁ v = L' przewijanie

A [ E N kalibracja 20 mA
v U

przewijanie

A =
- strefa martwa
G\/_% ., ol
A = > .
(ﬁ v S P predkos¢ reakciji

(ﬁ : = U M jednostki

A =
_E E H dla serwisu
v

A
g [

i
:
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9 Przykiad programowania dla rury DN 300

Rura o srednicy wewnetrznej D wew = 30cm
Czujnik wysokoséci wypetnienia — PROBE
Czujnik predkosci DER

Nastawa dla Martwa strefa Proba
Proba J L min 25 cm
dla 4mA =70+ 1 cm x5« Nastawa dla
vy Q Proba
% S - dla 20mA =40 -2cm=38cm
2o S
A& R

i

Rozpieto$¢ zakresu
pomiaru wysoko $ci obliczamy w/g wzoru:
nastawa dla 4mA - nastawa dla 20mA
71lcm - 38 cm = 33cm

Nastawa dla OCM/C
parametr P83 = 0,33metra

9.1 Nastawy dla czujnika wysokosci wypetnienia kanatu ,,PROBE”

Dla ,4 mA” - 71
Dla ,20mA” - 38
Dla "bl” - 25
Dla ,SP” - 2 - dla szybkich zmian wypetnienia

3 — dla wolnych zmian wypetnienia

9.2 Nastawy OCM/C

Nastawy pomiaru wysokosci wypetnienia kanatu pomiarowego

Nr funkcja Ograniczenia Nastawa
programowe OCM/C |wedtug
przyktadu
P24 Jednostka w ktérych bedzie 0—-cm 0
wyswietlana wartos¢ poziomu 1 - metry
wypetnienia kanalu pomiarowego
P25 Liczba miejsc po przecinku dla Dopuszczalne 1
wartos¢ poziomu wypetnienia wartosci od 0 do 4
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kanatu pomiarowego

P 82 |Zakres pomiarowy 0 dla zakresu 0-20 mA 1
1 dla zakresu 4-20 mA
P84 Sprawdzenie wartosci pomiarowych | 0 — funkcja nie 1
przekazywanych przez PROBE w | aktywna
petli prgdowej 1 —funkcja aktywna
tylko dla zakresu 4-
20mA
P83 Rozpietos¢ zakresu pomiaru Wpisaé wartosc 0.33
wysokosci podana w metrach obliczong wedtug
WZOru ponizej rysunku
Po wprowadzeniu tych parametréw nalezy wyjs¢ z trybu programowania OCM/C. Wstawié¢ na dno
do kanatu pomiarowego pod czujnik PROBE przedmiot o ksztatcie prostopadtoscianu np. profil
prostokatny o dtugosci okoto 15-20 cm. W przypadku obecnosci medium w rurze, gérna
powierzchnia nie moze by¢ przykryta przez medium. Nastepnie zmierzy¢ (w mm ) odlegtosé
pomiedzy najnizszym punktem rury a gérng powierzchnig profilu. Nastepnie nalezy odczytaé¢
wysokos$¢ wypetnienia kanatu wyswietlang przez OCM/C(po przycisnieciu przycisku ,07). Po
poréwnaniu odczytu z pomiarem nalezy r6znice wpisac jako warto$¢ korekty (w metrach) jako
wartos¢ w parametrze P85.
Przyktadowo:
Odczyt wysokosci z OCM/C h =12,2cm
11 cm
Wysoko$¢ wypetnienia wedtug pomiary wynosi 11 cm
Nr funkcja Ograniczenia Nastawa
programowe OCM/C |wedtug
przykiadu
P85 Korekta (przesuniecie wartosci Wartos¢ nalezy —0,012
pomiarowych) pomiaru wypetnienia |wpisa¢ w metrach ze
kanatu znakiem + lub -

Korekte nalezy powtorzy¢ jesli oba pomiary sie nie zgadzaja.
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Nastepnie nalezy ustawi¢ parametru ograniczajgce pomiar wysokosci.

Nr funkcja Ograniczenia Nastawa
programowe OCM/C |wedtug
przyktadu
P110 |Maksymalna mozliwa wartosc Wartos¢ nalezy Dla petnej
wysokosci wypetnienia. wpisa¢ w metrach rury
Wypeienia kanatu powyzej 0.3

wpisanej wartosci bedg
ignorowane. h = hmax

P113 |Minimalna wartos¢ wysokosci Wartos¢ nalezy 0
wypetnienia — wszystkie wpisa¢ w metrach
wypetnienia ponizej wpisanej
wartosci bedg wykazywane jako
h=0

Aby pomiar wysokosci byt
realizowany wypetnienie musi by¢
€O najmniej réwne minimalnemu

Nastepnie nalezy podzieli¢ zakres pomiarowy na dwa pod zakresy
Pierwszy pod zakres obejmuje wypetnienia kanatu do 3 centymetrow i jego nastawy przedstawione sg
ponizej

Nr funkcja nastawa

P140 |Granica stosowanie pierwszej metody pomiarowej w 0.03
metrach

P141 |Stosowanie pomiaru predkosci w pierwszym 0
zakresie pomiarowym 1 — tak O - nie

P142 |Metoda obliczania przeptywu w zaleznosci od 2 — obliczanie przeptywu z
aplikaciji wzoru Q= f(h)* Qmax

P158 |Histereza przetgczenia metod pomiarowych w 0.005
zalezno$ci od wypetnienia kanatu w metrach

P161 |Maksymalny przeptyw przy petnej rurze w m*/sek 0.18
(Qmax dla wzoru w parametrze 142)

W parametrze P161 nalezy wpisa¢ warto$¢ przeptywu obliczonej dla danej rury lub kinety przy jej petnym
wypetnieniu. Przy obliczeniach nalezy uwzglednié¢ spadek rurociggu wyrazony w promilach oraz
szorstko$¢ materiatu z ktérego wykonany jest rurocigg. Btedne warto$ci moga doprowadzi¢ do duzych
btedéw w obliczeniach przeptywu

Parametr P158 okresla histereze przetgczania pomiedzy pod zakresami pomiarowymi.

W tym przyktadzie kiedy wypetnienie przekroczy wartos$¢ 3 centymetrow OCM/C przechodzi do drugiego
pod zakresu pomiarowego. Kiedy poziom wypetnienia opada przejscie do pierwszego podzakresu
nastepuje przy przekroczeniu poziomu okreslonego réznicg w nastawach P140 — P158 (0,03 — 0,005
=0,025m czyli 2,5 centymetra)
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Drugi pod zakres pomiarowy obejmuje wypetnienia powyzej 3 centymetréw. Jego nastawy przedstawione
Sg ponizej.

Nr funkcja
9.2.1.1 Nastawa

P111 |Maksymalna wartos¢ predkosci (wszystkie wartosci Maxymalna mo zliwa 3 m/s
powyzej bedg ignorowane)
V=V max

P113 |Minimalna wartosc¢ predkosci — wszystkie 0
wypetnienia ponizej wpisanej wartosci bedg
wykazywane jako v=0

Aby pomiar wysokosci byt realizowany
predkos¢ musi by¢ co najmniej rowna

minimalnej
P146 |Granica stosowanie drugiej metody pomiarowej w 0.3
metrach (maksymalne wypetnienie
rury)
P147 |Stosowanie pomiaru predkosci w drugim zakresie 1
pomiarowym 1 —tak O - nie
P148 |Metoda obliczania przeptywu w zaleznosci od 4 — obliczanie przeptywu z
aplikaciji wzoru Q= A*v
P163 |Promien rury pomiarowej w metrach 0.15
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